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Automatyzacja przedsiebiorstwa to proces skomplikowany, wymagajqcy fachowej wiedzy i rze-
telnych dostawcow. Wzigcie do reki tego katalogu jest pierwszym krokiem na drodze do sprawnego
zautomatyzowania Panstwa projektow. MultiProjekt to sprawdzony dostawca komponentdéw automatyki
oraz czesci maszyn. To przedsigbiorstwo, w ktorym fachowe doradztwo i bogata oferta przektadajq sie
na sukces — zardbwno nasz, jak i naszych Kontrahentéw. Zaufaty nam juz setki firm z catej Polski oraz liczne
przedsiebiorstwa spoza granic haszego kraju.

Kazdego Kontrahenta traktujemy indywidualnie, a nasi doswiadczeni doradcy dobierajg najlepsze
rozwigzania dopasowane dla Panstwa potrzeb. Ponad 20-letnie doSwiadczenie w branzy pozwolito nam
wyselekcjonowac szereg produktow, ktore uwazamy za najbardziej niezawodne i godne polecenia. Bez-
posrednie kontakty z producentami pozwalajg nam oferowac nasz asortyment w konkurencyjnej cenie
oraz stale rozwija¢ oferte produktowaq.

Nasza wspotpraca z Klientem nie kohczy sie na ekspresowej dostawie zamowionego towaru. No-
szym Kontrahentom zapewniamy kompleksowq obstuge: od szkolenia kadr, poprzez doradztwo w trakcie
tworzenia projektow, terminowe dostawy podzespotdw z naszego magazynu, az do pomocy technicznej

przy ich aplikacii.

Jezeli poszukujecie Panstwo rzetelnego partnera do automatyzacji swojego przedsigbiorstwa, za-

praszamy do skorzystania z naszej oferty i dotqczenia do grona tych, ktérzy nam zaufali.
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Do pomocy technicznej przyktadamy w naszej firmie duzg wage. Nasi doradcy sq do Panstwa dyspo-
zycji nie tylko telefonicznie i mailowo, ale mogaq rowniez odwiedzi€ Panstwa firme lub pombc w urucho-
mieniu maszyny w miejscu jej instalacji. Dobry kontakt z producentami gwarantuje, ze nawet najbardziej

skomplikowane pytanie nie pozostanie bez odpowiedzi z naszej strony.

Przeszkolilismy juz ponad 15 000 osbéb! Prowadzimy
szkolenia wyjazdowe oraz w naszych siedzibach dla
firm, szkét i uczelni. Oferujemy szkolenia grupowe
i indywidualne, dostosowane do potrzeb Klienta.

Obejmujq one teorie oraz ¢wiczenia praktyczne.

Wspdtpracujemy z dostawcami o wgskiej spe- M U Iti F

cjalizacji, co zapewnia wysokq jakos§¢ produk-

tow oraz ich konkurencyjne ceny. Sprzyja to

réwniez innowacyjnosci oferty.

PRACUJEMY

W ROZSADNEy

WYSOKA JAKOS¢

Cenimy Panstwa czas, dlatego reagujemy na Pan-
stwa potrzeby jok najszybciej. Na biezgco analizujemy
i optymalizujemy wszystkie stosowane przez nas pro-
cedury zwigzane z dostawg, serwisem i obstugq Klien-

ta po to, by minimalizowa¢ czas realizacji zamaowienia.

Nasz magazyn miesci wigkszoS¢ produktéw znaj-
dujgcych sie w ofercie. W przypadku urzgdzeh nie-

typowych, sprowadzamy je na zyczenie Klienta.

www.multiprojekt.pl
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automatyka « robotyka « oprogramowanie przemystowe

Kazdy Klient ma w naszej firmie swojego indywidualnego opiekuna. Dzigki temu nasi
doradcy dobrze znajg Panstwa firme, co znacznie utatwia wspotprace i wzmaga zaan-
gazowanie w Panstwa projekty. Wszyscy nasi doradcy majg wyksztatcenie techniczne
i prowadzqg regularne szkolenia z obstugi sprzetu, dlatego ich pomoc nie ogranicza sie do

przestania oferty, ale obejmuje réwniez konsultacje zagadnien technicznych.

MultiProjekt dziata na polskim rynku od 2004 roku. Przez
caty ten czas intensywnie interesujemy sie nowosciami
technicznymi, odwiedzamy imprezy targowe, seminaria,
konferencije i liczhe innowacyjne zaktady produkcyjne
na catym Swiecie. Stawiamy duzy nacisk na zdobywa-
nie wiedzy i doswiadczeniaq, ktérymi chetnie dzielimy sie

z naszymi Klientami.

Prowadzimy autoryzowany serwis wiek-
szosci urzqdzen, ktore oferujemy. Na kazde
zgtoszenie reagujemy natychmiastowo,
gdyz wiemy, jak istotnym jest utrzymanie
Panstwa parku maszynowego w nalezytym

stanie technicznym.

Wiemy, iz w wielu przypadkach sprzet, kto-
ry chcecie Pahstwo zastosowac, musi byc¢
przetestowany. Dlatego posiadamy zesta-
wy szkoleniowe oraz szerokg game urzqdzen,
ktore mogq Panstwo bezptatnie wypozyczy€ i

sprawdzi¢ w swojej aplikacji.

Naszq oferte dopasowujemy tak, aby byta ona nowoczesna i przy-
czyniata sig do zwigkszenia konkurencyjnosci Panstwa przedsigbior-
stwa. Niektore produkty, jak np. serwonapedy liniowe firmy LinMot, sq

rozwigzaniami unikatowymi w skali Swiatowe].



Panele HMI

ponad 400 protokotdw komunikacyjnych do réznych urzgdzeh
szeroka dokumentacja techniczna, filmy instruktazowe, szko-
lenia i webinary

ekrany o przekgtnych od 4,3" az do 215"

lub dowolnej wielkosci przez ztqcze HDMI

interfejsy RS232 [/ RS485, Ethernet, CAN

- wydajne procesory (do 1,6 GHz Cortex A8)

powitoka zabezpieczajgca ptytke elektroniczng przed korozjg
zabezpieczenie przeciwprzepigciowe zasilania

modele przeznaczone do pracy w niskich

temperaturach (nawet od -20°C)

modele z wbudowanym czytnikiem RFID

modele wspodtpracujgce z monitorami i telewizorami
modele z certyfikatem ATEX

mozliwo$¢ wizualizacji takze na urzqgdzeniach mobilnych
rozne mozliwoSci montazu

szyfrowany tunel VPN - ustuga EasyAccess 2.0

. wirtualny sterownik PLC CODESYS w panelu (opcja)

+ wizualizacja w chmurze poprzez ustuge Weincloud

bezptatne oprogramowanie narzedziowe

w polskiej wersji jezykowej

[ WEINTEK

CODESYS

|[E*§ EasyBuilder Pro

-
[ ]
—-—

EasyAccesszo

Smart HMI Monitoring

www.multiprojekt.pl



Bramki komunikacyjne E WEI!NTEK

i serwery OPC

urzqdzenia umozliwiajgce przechwycenie danych w komunikacii IA Azure N MQTT
HMI-PLC (bridge)
utatwiajq eksport danych do chmury (Azure, AWS, etc.) aws % UA
w protokole MQTT

- serwer lub klient zgodny ze standardem OPC UA

« zapis danych zebranych z urzqdzeh automatyki do baz
danych SQL

- dostepne wersje z WiFi i Gigabit Ethernet

- efektywne zwigkszenie funkcjonalnosci maszyn bez modyfikacji
kodu sterujgcego

. serwer Modbus TCP/IP moze prezentowac zebrane dane
systemom SCADA, ERP, MES

- tunel VPN (EasyAccess 2.0) do dostepu zdalnego do obiektu

bez zmiany parametréw routerow

Rozproszone 1/0 E WE!NTEK

protokoty CANopen, Modbus TCP/IP, Ethernet/IP, moduty wejs¢ [ wyjs¢ dyskretnych i analogowych,
moduty sterowania ruchem, moduty wejs¢ temperaturowych
mogq by¢ wykorzystane w dowolnym systemie sterowania joko elementy pozyskiwania danych

procesowych

CANopen
$Modbus

Ethen\et/IP

automatyka « robotyka « oprogramowanie przemystowe 7



Sterowniki PLC FATE K®

seria FBs, Bl, Blz

Sterowniki PLC - seria FBs:
mMozliwos¢ rozszerzenia do 32 modutdw;
ponad 300 instrukcji;
obstuga do 4 osi z interpolacijq liniowg;
mozliwo$¢ potgczenia z oprogramowaniem SCADA
oraz panelami HMI;
do 256 wejs¢ i 256 wyjs¢ dyskretnych (po rozszerzeniu
o dodatkowe moduty);

do 4 wejs¢ i 4 wyjs¢ analogowych;

czestotliwosé maksymalna wejse [ wyjsé: do 920 kHz;

obstuga szybkich licznikow: 4 liczniki sprzgtowe (HHSC)

i 4 systemowe (SHSC); Sterowniki PLC - seria B1i Blz:

do 5 portow komunikacyjnych (RS232, RS485, Ether- . sterowniki micro:

net, CANopen, GSM i komunikacja bezprzewodowa . pozycjonowanie NC do 2 osi 50 kHz;
ZigBee™, LTE, WiFi, EtherCAT); . dostepna obudowa typu slim;

48 miesiecy gwarangii. . 24 miesigce gwarangji.

Bezptatne oprogramowanie narzedziowe:
aplikacja oparta na systemie Windows;
Srodowisko rozbudowy programu w postaci drzewa
hierarchicznego;

obstuga réznego rodzaju potqczeh z PLC przez komputer;

polska wersja jezykowa.

8 www.multiprojekt.pl



Sterowniki PLC FATE K®

seriaM

Sterowniki PLC - seriaM

Seria PLC M tgczy w sobie zaawansowang technologig, elastyczng konfiguracije oraz wyjgtkowe mozliwosci
obliczeniowe i sterowania ruchem. Znajduje zastosowanie w produkcji 3C, przetworstwie zywnosci, tech-
nologii powlekania, pakowaniu i zszywaniu, tekstyliach i wielu innych branzach. Napedza modernizacje

przemystowe i zapewnia rozwigzania pozwalajgce osiggngé nowy poziom produkcii.

. rozszerzalne do 2048 punktdw cyfrowych
.+ 256 punktow analogowych

5 jezykdbw programowania: ST, LD, FBD, STP, MF
porty: Ethernet, EtherCat, RS485, USB C

slot kart micro-SD

maksymalna szybkos¢

przetwarzania polecen:

sterowanie do 16 osi
« zaawansowana kontrola ruchu: interpolacja
liniowa, kotowa, helikalna, Motion-Sync, E-Cam,

S curve, Interrupt constant feed/ongle

Zeskanuj kod QR
i obejrzyj darmowy kurs
z programowania sterownikéw PLC

automatyka « robotyka « oprogramowanie przemystowe 9



Kontrolery ruchu

EtherCAT

TRIO

MOTION|TECHNOLOGY

Ogélna charakterystyka kontrolerow EtherCAT:

do 128 osi synchronizowanych po EtherCAT;

czasy cykli EtherCAT 125 ps;

interpolacja liniowa, kotowa, helikalna i sferyczna;
protokoty Modbus TCP, Profinet, EthernetIP (tryb Slave);
do 192 programow na jednym kontrolerze;

1 GB pamieci DDRS;

1 GB szybkiej szeregowej pamieci NOR Flash;

cykl pracy magistrali komunikacyjnej
zsynchronizowany z cyklem wykonywania programu;
komunikacja w protokole EtherCAT z poszczegdlnymi
modutami poprzez szyne EBUS;

programowalny przez uzytkownika przy uzyciu
Motion Perfect;

funkcje umozliwiajgce sterowanie robotem;
obszerna biblioteka funkcji ruchu;

jezyk ruchu TrioBasic;

praktyczne ztqcze typu Push-In: brak przerw
pomiedzy modutami;

certyfikaty RoHS, CE i UL.

—
EtherCAT.
Ethen\et/IP

System Flexslice:

stosowanie z urzqgdzeniami nadrzed-
nymi EtherCAT, Profinet, Ethernet [ 1P;
czas cyklu magistrali zsynchronizowao-
ny z czasem serwonapedu

kontrolera ruchu;

modut ztgcza magistrali z 2 portami
Ethernet RJ45 do potgczenia EtherCAT;
automatyczne mapowanie do syste-
mu wejs¢ [ wyjse kontrolera ruchu;
zwarta konstrukcja umozliwiajgca
szybki demontaz poszczegdinych

modutdw.

www.multiprojekt.pl



Kontrolery ruchu TR’O

konwencjonqlne MOTION|TECHNOLOGY

@y

EURO 408

| e

0géina charakterystyka kontroleréw konwencjonalnych:
mozliwos¢ kontroli do 16 dyskretnych osi w trybie
krok / kierunek lub 8 osi w analogowej petli
sprzezenia zwrotnego;
interpolacja liniowa, kotowa, helikalna i sferyczna;
- elastyczne ksztatty krzywek CAM, ruch sprzezony;
- obstuga enkoderdw inkrementalnych EXDAT, BiSS i SSI;
. wbudowane interfejsy EthernetlP / Modbus TCP / Ethernet;
« wybieralna aktualizacja cyklu serwonapedu 125-2000 ys;
programowanie zgodne z normaq IEC-61131-3
oraz autorskim jezykiem TrioBASIC;
- obstuga plikbw tekstowych;
+ gniazdo pamieci MicroSD;
rozszerzenie o wejscia [ wyjscia CANOpen;
podswietlany wyswietlacz LCD;
. certyfikaty RoHS, UL i CE.

~+[-10V
- enkoder
- krok [ kierunek

automatyka « robotyka « oprogramowanie przemystowe n



TRIO

MOTION|TECHNOLOGY

Motion-PLC firmy Trio fqczy w sobie zaawansowane funkcje ruchu z prostotg sterownika PLC, co stanowi

prawdziwg rewolucje w Swiecie ruchu i automatyki przemystowe;.

Sterowniki MCS 30, MCS 40, MCS 50 to:

« nowa klasa sterownikébw do rozwigzanh maszynowych, tgczg-
ca moc obliczeniowq i sterowanie logiczne w kompaktowej
konstrukciji;

- az do 8 osi EtherCAT;

« port Ethernet obstuguje programowanie aplikacji wraz z proto-
kotami HMI i PLC, w tym Modbus TCP, PROFINET IO i Ethernet/IP;

. kompatybilny z modutami rozszerzen MS 1/0.

system MS 1/0 to kompaktowy, solidny i wydajny system
rozszerzen 1/O. Interfejs typu ,slice” umozliwia bezposrednie
potqczenie ze sterownikami z serii Motion-PLC lub z mo-

dutami EtherCAT, tworzqc elastyczne rozwigzanie we/wy.

Mozna go z tatwosciqg dostosowaé do wymagan danej
maszyny, stosujgc dowolng kombinacje wejs¢ i wyjsc cy-
frowych oraz wejs¢ i wyjs€ analogowych. Dzieki mozliwosci

wktadania i wyjmowania od przodu, moduty mozna tatwo

montowac lub wymieniac.

12 www.multiprojekt.pl



Serwonapedy TRIO

Obrotowe MOTION|TECHNOLOGY

Serwowzmachniacze: Serwosilniki:

- W petni zintegrowane z oprogramowaniem Motion Perfect; +  MOC ZNaMIioNOWaQ:

« moc obstugiwanych serwosilnikéw: od 0,05 kW do 7,5 kW; od 0,05 kW do 7,5 kW;

. sterowanie EtherCAT lub konwencjonalne (krok / kierunek, analog, « moment znamionowy:
wewnetrzny pozycjoner, CANOpen); od 0,16 Nm do 48 Nm;

- Safety: STO SIL3, PLe; + predko$¢ maksymalna:

« komunikacja Modbus RTU RS485; do 7000 obr. [/ min;

. Scisty montaz (szczelina 1 mm); .+ przeciqzalnos¢: do 350%;

+ obstuga enkodera zewnetrznego; « enkodery absolutne

- przeciqzalnos¢ do 350%; 17- i 23-bitowe,

- mozliwos¢ wspdtdzielenia szyny DC pomigdzy wzmacniaczami; - stopien ochrony: IPG5;

- autotuning czasu rzeczywistego i funkcje wewnetrznej ochrony « opcja luzownik.

wzmacniacza.

Dedykowane oprogramowanie Motion Perfect to zaawanso-
wane srodowisko pracy z serwonapedami oraz kontrolerami
ruchu. Z jego poziomu mozna m.in. sparametryzowac naped,
podejrze¢ aktualne stany we/wy oraz zmiennych, czy wykonaé
autotuning z uzyciem wygodnego oscyloskopu. Dostarcza ono
wszystkie funkcje niezbedne do konfiguracji i programowania.
Podstawowym jezykiem programowania jest Trio Basic: wyso-
kopoziomowy, wielozadaniowy jezyk, zawierajgcy zaimplemen-

towane zaawansowane funkcje do specjalistycznych ruchdw

(np. ciecie w locie, nadgzanie za osiq, jazda po tuku). Dodatko-

wo dostepne sq wszystkie jezyki z normy IEC 61131-3.

automatyka « robotyka « oprogramowanie przemystowe 13



Serwonapedy liniowe
i liniowo-obrotowe

silniki liniowe bezposrednie to wysoka dynamika i zywotnos¢ przy bardzo niskim zuzyciu energii. Wou-

dowane czujniki pozyciji i temperatury umozliwiajg petng kontrole nad profilem ruchu. Zwarta budowa

utatwia montaz w istniejgcej maszynie.

3 MM

)

Serwosilniki liniowe i liniowo-obrotowe:

predkosé: do 12 m/s;
- opcjonalny drgzony watek do pneumatyki i ptynow;
« Opcja obudowy ze stali nierdzewne;j;

ruchy obrotowy i liniowy niezalezne od siebie;
. swobodnie programowalne pozycje / profile ruchu;
- opcja wbudowanych czujnikdéw sity i momentu ;

- wykonanie IP69K i EX.

Napedy serwo:

.« do silnikdw LinMot i innych marek, bezszczotkowych
DC, serwomotoréw AC;

« do 99 profili ruchu i 255 wpisdw w tabeli polecen;
interfejsy do zewnetrznych enkoderdw inkremental-
nych lub absolutnych;

. do 9 cyfrowych we [ wy, wejscia analogowe;

. wbudowane funkcje bezpieczenstwa (STO).

~N

Zeskanuj kod QR i obejrzyj darmowy kurs
z obstugi silnikéw liniowo-obrotowych

www.multiprojekt.pl



Gotowe uktady

mechatroniczne

Gtéwne zalety gotowych uktadow:

« praca sitownikowa i silnikowa;

- wiele niezaleznych wozkéw na jednej osi; o
wysoka kompatybilnos¢

Plug & Pla
9 Y zywotnose modutéw

- fatwos¢ budowy uktaddw wieloosiowych
pick and place i gantry;
- dtugie ruchy robocze;

- wersje catkowicie wykonane ze stali
nierdzewnej, dopuszczone do uzytku @ E' I:l

W pomieszczeniach czystych.

zasieg wysoki sita szczytowa
azdo2m udzwig ponad 1000N

automatyka « robotyka « oprogramowanie przemystowe 15



Roboty przemystowe ROIKAI=

Roboty przemystowe ROKAE zostaty zaprojektowane z myslg o maksymalnej efektywnosci - zgodnie

z dewizq ,Faster, More Reliable, More Precise”. Charakteryzujg sie one wysokq precyzjq ruchu, nie-
zawodnoscig oraz szybkosSciq dziatania, co przektada sie na zwigkszonq wydajnosS¢ procesow produk-
cyjnych. Ich konstrukcja zapewnia rowniez odpornos¢ na trudne warunki pracy - wiele modeli osigga
stopiefn ochrony IP67, dzigki czemu mogq dziata¢ w Srodowiskach narazonych na pyt, wilgoé czy mgte
olejowq. Dodatkowym atutem jest obstuga wielu protokotéw komunikacyjnych, co umozliwia fatwg
integracje z roznymi systemami automatyki przemystowej. Roboty ROKAE wyrdzniajq sie takze wysokim

poziomem bezpieczenstwa, zapewniajgc niezawodnq i stabilng prace nawet w ztozonych aplikacjach

przemystowych. 7
‘» »\\QO’WE - _
\-,\ /
3
.Li%*s B <
N (
é
POROWNANIE . ‘
N
WYBRANYCH » {)
Lk T
Specyfikacja XB7 NB25h-35/1.8 NB80-80/2.2
Zasieg 707 mm 1836 mm 2200 mm
Udzwig 7 kg 35 kg 80 kg
Stopnie swobody 6 6 6
Poziom IP P67 P65 (kis¢ IP67) P65 (kis¢ IP67)
Powtarzalnosé¢ + 0,02 mm + 0,04 mm + 0,06 mm
Zakres pracy (0§ 6) = -360° do +360° (705°/s) | -450° do +450° (450°/s) | -360° do +360° (285°/s)

16 www.multiprojekt.pl



ROIKALE

Coboty ROKAE umozliwiajg bezpieczng i efektywnqg wspotprace cztowieka z maszynq. Wyposazone

w czujniki momentu w kazdej osi, zapewniajg wyjgtkowq czutos¢ i precyzyjne wykrywanie kolizji, co po-

zwala im pracowac bez koniecznosci stosowania ogrodzen ochronnych. Dzieki mozliwosci definiowania

stref bezpieczenstwa oraz spetnianiu miedzynarodowych norm (m.in. ISO 13849-1,1SO 102181, 1SO 15066),

gwarantujg niezawodne i bezpieczne dziatanie w roéznych Srodowiskach produkcyjnych. Ich otwarta ar-

chitektura i obstuga wielu protokotéw komunikacyjnych umozliwiajq tatwq integracje z zewnetrznymi

systemami automatyki. Intuicyjny interfejs uzytkownika oraz funkcja nauki przez prowadzenie sprawio-

jq, ze konfiguracja i programowanie robotdéw ROKAE sq szybkie i wyjgtkowo proste, co znaczgco skraca

czas wdrozenia.

ix ¢
A \
=

POROWNANIE
WYBRANYCH / .
MODELI ?

Specyfikacja SR3-C CR7-C CR20-C
Zasieg 705 mm 988 mm 1798 mm
udzwig 3 kg 7 kg 20 kg
Stopnie

swotp>ody © ° °
Poziom IP P54 P67 IP67
Powtarzalnosé + 0,03 mm + 0,02 mm + 0,05 mm

Max predkoéé <15 m/s <32m/s <35m/s

Czujnik

sity/momentu
(rozdzielczosé)

sita, x-y-z (0,1 N)
moment, x-y-z (0,02 Nm)

sita, x-y-z (0,1 N)
moment, x-y-z (0,02 Nm)

sita, x-y-z (0,1 N)
moment, x-y-z (0,02 Nm)

automatyka -
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Zestawy ROIKAILE=

Stacje paletyzacji

Stacja paletyzacji ROKAE to w petni gotowe do uzytku rozwigzanie (ready to use), ktére nie wymaga zadnej znajomosci progra-
mowania. Caty proces konfiguracji odbywa sig za pomocq intuicyjnych zaktadek, umozliwiajgcych szybkie ustawienie parametréow
palety i opakowan. System posiada gotowy ekran obstugi procesu, dzigki czemu operator moze w prosty sposdb monitorowac
i sterowac pracq stacji. Rozwigzanie zapewnia szybkie wdrozenie, tfatwg integracje i wysokq elastycznos¢, pozwalajgc na efektywne
i bezpieczne paletyzowanie bez koniecznosci zaawansowanej konfiguraciji technicznej.

Stacje spawalnicze

Stacja spawania ROKAE to nowoczesne i elastyczne rozwigzanie przeznaczone do automatyzacji proceséw spawalniczych. Moze
by¢ dostarczona joko kompletne stanowisko z wbudowanym zrédtem spawalniczym lub w wersji przystosowanej do wspétpracy
z popularnymi zrédtami dostepnymi na rynku lokalnym. Dzigki intuicyjnemu trybowi programowania — poprzez przecigganie ra-
mienia robota i zapisywanie pozycji bezposrednio z poziomu flanszy — proces konfiguraciji jest szybki i nie wymaga zaawansowane;j
wiedzy technicznej. Roboty ROKAE umozliwiajg btyskawiczne tworzenie i modyfikowanie programéw spawalniczych, co pozwala
tatwo dostosowac je do nowych zadan i sprawia, ze doskonale sprawdzajq sie nawet przy matych partiach produkcyjnych.

18 www.multiprojekt.pl



Akcesoria do robotow

JEDNO= | WIELOOSIOWE STOtY POZYCJONUJACE DO ROBOTOW iMlaoduBot

Dlaczego warto wyposazyé stanowisko w dodatkowy stét pozy-
cjonujgcy? To inwestycja, ktéra natychmiast podnosi efektywnosé
stanowiska z robotem przemystowym. Dzigki niemu:

Mniejszy zasieg - tanszy robot - robot ma ograniczony zasieg i katy

pracy; obroét stotu pozwala ustawi€ element w optymalnym potoze-

niu bez zmiany pozyciji robota.

- Zyskujesz czas cyklu — robot pracuje na jednym detalu, podczas %

gdy operator bezpiecznie przygotowuje kolejny po drugiej stronie ﬂ ..
stotu. To oznacza krétsze cykle i wiekszg wydajnos¢ produkciji. Stot //’t":
umozliwia réwniez szybkg wymiane detali migedzy stanowiskami.

- Odciqgzasz robota — nie musi wykonywa¢ skomplikowanych ruchéw, poniewaz de-
tal mozna ustawi¢ w idealnej pozyciji. To zwigksza zywotnos¢ robota i poprawia
stabilnos¢ pracy.

- Zapewniasz jako$¢ — precyzyjne i powtarzalne ustawienie detalu umozliwia zacho-
wanie statych parametréow procesu (np. spoiny, klejenia, malowania).

- Zwigkszasz elastyczno§¢ — tatwe obracanie i pozycjonowanie detali umozliwia

obstuge bardziej ztozonych elementéw (np. spawanie zawsze od gory) i szybsze

przezbrajanie stanowiska.

SYSTEMY WIZYJNE HIKROBOT

Inteligentne kamery Hikrobot sq w petni przy-
stosowane do wspodtpracy z robotami przemy-
stowymi réznych producentow. Dzigki otwartym
interfejsom i wsparciu technicznemu integra-
cja systemow wizyjnych Hikrobot z robotami
jest prosta, a catos§¢ rozwiqzania zapewnia

wysokq precyzje i niezawodnos¢ pracy.

CHWYTAKI

Chwytaki elektryczne LinMot sq zaprojektowane do przenosze-
nia lekkich obiektéw z maksymalng predkosciq. Palce chwytaka
sq kontrolowane przez wielofunkcyjne serwonapedy LinMot, co

pozwala na dowolne programowanie Sciezek ruchu.

automatyka « robotyka « oprogramowanie przemystowe 19



Systemy wizyjne

Hikrobot to globalny producent rozwigzah wizyjnych dla przemystu. Portfolio obejmuje szerokg game
kamer, systemow akwizycji obrazu oraz akcesoriow, ktére wspierajg automatyzacje i kontrole jakosci
w nowoczesnych liniach produkcyjnych.

HIKROBOT

Kamery inteligentne

Zaawansowane kamery wyposazone we wbudowany procesor i oprogramowanie do przetwarzania obrazu.
Umozliwiajq realizacje inspekcji, pomiardw i detekcji bez potrzeby stosowania zewnetrznego komputera.

Kamery przemystowe Kamery liniowe

Uniwersalne kamery do
zastosowanh wizyjnych w
automatyce przemystowej.

Specjalistyczne rozwigzania do

inspekcji obiektéw poruszajg-
cych sie w ruchu ciggtym.
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Systemy wizyjne

Inteligentne czytniki kodow

Rozwigzania do odczytu kodéw 1D, 2D oraz kodéw DPM (Direct Part Mark), zapewniajgce szybkie i niezawodne
skanowanie, takze na wymagajqcych powierzchniach. W ofercie znajdujq sie modele stacjonarne i reczne.

Kontrolery Obiektywy
(komputery przemystowe)

Oswietlacze Czujniki fotoelektryczne Frame grabbery

automatyka « robotyka < oprogramowanie przemystowe 21



Komputery przemystowe

VINCANWO

Najwazniejsze zalety rozwiqzan Vincanwo:
unifikacja konstrukciji utatwia montaz i wymiane urzqdzer;
obstuga systemow Windows, Linux, Android;

wysoka niezawodnos$¢ i wszechstronno$¢ w réznych zastosowaniach przemystowych.

Komputery panelowe
Kompaktowe urzgdzenia tqczgce
ekran dotykowy z komputerem. Za-
pewniajq oszczedno$C miejsca i sq
doskonate do stanowisk operator-
skich oraz nadzoru procesdw pro-
dukcyjnych.

Dostepne przekgtne: od 10,4” do 32”.

MiniPC

Wydajne, kompaktowe urzgdzenia do sze-
rokiego zakresu zadanh, od automatyzacji po
zarzqdzanie systemami. Dzigki elastycznym
mozliwosciom konfiguraciji mogq réwniez
petni€ zaawansowane funkcje sieciowe,

wspierajgc narzedzia takie jok pfSense.

Monitory przemystowe

Spdjne konstrukcyjnie z panelami
PC, co utatwia integracije i rozbudo-
we systemow. [dealne do Srodowisk,
gdzie liczy sie spdjnos¢c sprzetowa
i prostota obstugi.

Dostepne przekqtne: od 10,4” do 32”.
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Komunikacja przemystowa

K TELTONIKA

Bramki komunikacyjne pozwalajg na podtq-

czenie urzqdzenia do sieci Ethernet poprzez tqcza
komorkowe 4G/LTE, 3G, 2G lub kablowe WAN. Majg
rozne interfejsy, takie jak: Ethernet, RS232, RS485,
we/wy. Bramki obstugujg 4G LTE i mozna je zdalnie
monitorowag, konfigurowac i sterowaé za pomo-

cq systemu zdalnego zarzgdzania RMS.

Routery to urzqdzenia, ktore zapewniajq szybkie
potqgczenie internetowe dla réznych zastosowan.
Dostepne sg modele do uzytku domowego oraz
profesjonalnych zastosowan. Urzqgdzenia cechu-
ja sie wysokq jakosciq i stabilnoscig dziatania.
Umozliwiajg bezpieczny zdalny dostep i komu-

nikacje miedzy urzqdzeniami w réznych sieciach.

automatyka « robotyka « oprogramowanie przemystowe

Switche, czyli przemystowe przetqczniki Ethernet
z serii TSW, sq niezawodne, bezpieczne i tatwe
w zarzgdzaniu. Wybrane modele posiadajq oz
8 portow Gigabit Ethernet. Dzieki montazowi na
szynie DIN i szerokiemu zakresowi obstugiwanych
napie¢ (9-30V) sq idealne dla mobilnych insta-

lacji i uktadow sterowania.

Przemystowe modemy komorkowe zapewnia-
jq optacalne i skalowalne rozwiqzania tgcznosci
w przemystowych sieciach. Oferujq rézne metody
potgczenia, m.in. 2G do 4G LTE Cat 1, LTE Cat-Ml
i NB-1oT. Doskonale sprawdzajq sie w dostarcza-
niu Internetu w trudno dostepnych miejscach, jak

np. farmy fotowoltaiczne.
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System MES omnlmes

industry 4.

OmniMES to system realizacji produkcji stworzony przez firme Mul- .
Zeskanuj kod

tiProjekt, dostepny przez przeglgdarke. Zostat stworzony dla kierow- i uzyskaj dostep do
nikéw produkcji, utrzymania ruchu i wiascicieli firm. OmniMES to nowo- bezptatnej wersji demo:

m] 5% H[m]

czesny system klasy MES, ktory:

monitoruje prace maszyn w czasie rzeczywistym,
gromadzi i archiwizuje dane produkcyjne,

umozliwia analize historyczng i optymalizacje procesodw,

wspiera zarzqgdzanie produkcjg na kazdym etapie.
System pozwala na uzyskanie petnej kontroli nad produkcjq oraz po-

dainosci www.omnimes.com/pl/demo
prawe wyaajnosci.

Co zyskujesz dzigki systemowi MES?

27 o] & ©® O

zwigkszenie nmonitoring stanu szybsza reakcja poprawa minimalizacja
wydajnosci produkciji pracy maszyn na problemy jakosci produkcii przestojow
w czasie rzeczywistym

dane

B _ E e i = _, omnimes
cyine Y T [0 —— |

oooé_o|o) DO —> L'\ll"' > 5-—-1 —> industry 4

353533 B = = I
linia sterownik bramka serwer L\, G I""""""I
produkcyjna PLC komunikacyjna baza danych e

Monitoruj swojq produkcje zdowolnego miejsca!
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System EMS

OmniEnergy to system klasy EMS wspierajgcy przed-
sigbiorstwa w spetnianiu wymagan normy ISO 50001.
Umozliwia gromadzenie, archiwizacje i analize danych
energetycznych, zapewniajgc petng kontrole nad zuzyciem
energii. Wdrozenie systemu pozwala poprawi¢ efektyw-

nos¢ energetyczng, obnizy¢ koszty i wspiera zrbwnowazony

rozwoj firmy.

medidow

e

dane o zuzyciu @

oo

o

integracja z inteligentnymi
czujnikami i licznikami

L

monitoring zuzycia energjii
i analiza danych

omnienergy

industry 5.

)

-

www.omnienergy.pl

automatyczne
raportowanie

OmNICLouD

poprawa efektywnosci
energetycznej

zrbwnowazony rozwoj
i spetnienie normy I1SO 50001

OmniCloud to intuicyjna chmura do zarzgdzania produkcjq. Umozliwia szybki start z gotowym syste-

mem MES bez zbednych formalnosci. Rozpocznij cyfryzacje swojej produkciji w 5 minut!

g9

szybka instalacja OmMnIMES
oraz OmnikEnergy - nawet

zarzqdzanie produkcjq
z wykorzystaniem

w 5 minut! chmury

automatyka « robotyka « oprogramowanie przemystowe

Dowiedz sig wiecej:

Ok Al

dostep do

systemoéw przez

przeglgdarke WWW

www.cloud.omnimes.com
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@ Disconnect all power before
opening front cover of unit,
wait at least 10 minutes
until DC bus capacitors
discharge.

e May cause injury or electric shock.

® Please follow the instructions in the
manual before installation or operation

e Disconnect all power before opening
front cover of unit,wait at least 10 minutes
until DC bus capacitors discharge.

& @ Use proper grounding techniques
® May cause injury or electric | @ Never connect AC power to output
Shack UVW terminals.
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@ Disconnect ail power before
opening front cover of unit
wait at least 10 minutes
untl DC bus capacitors
discharge.

Falowniki z serii KE300:

zasilanie: 1AC 220V 0,4 - 2,2 kW [ 3AC 400V 0,75 - 630 kW;
sterowanie: skalarne i wektorowe;

wbudowany potencjometr do regulacji czestotliwosci;
programowalne we / wy analogowe;

programowalne wejscia dyskretne;

RS485 z protokotem Modbus-RTU;

wewnetrzny regulator PID;

podstawowe funkcje PLC;

we [ wy dla szybkich impulsow;

odpinany przedni panel.

Seria KE600 dodatkowo zapewnia:

mozliwos¢ zwigkszenia funkcjonalnosci poprzez karty rozszerzef;

prace w zamknigte] petli sprzezenia zwrotnego.
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Silniki krokowe i drivery

dostepne zakresy momentéw: od 0,04 Nm do 28 Nm;
z pojedynczym lub podwdjnym watkiem;
kotnierze od 42 do 112 mm;

- dtugosci od 25 do 201 mm;
krok silnika wynosi w zaleznosci od modelu: 0.9° lub 1.8°;
silniki 4-, 6- lub 8- przewodowe;

potqczenie uni- i bipolarne.

Przektadnie planetarne

automatyka « robotyka « oprogramowanie przemystowe
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zasilanie: od 24 do 50V DC;

prqd wyjsciowy: od 0,9 do 6 A;
mikrokroki: od 1 do 1/256;
zabezpieczenia przed przegrzaniem
i niepoprawnym podtqczeniem;
ograniczenie prgdu na postoju.

-

7~ SESAME

®

Przektadnie planetarne:

+ wysoka precyzja, mate luzy od <1 arcmin,
solidna konstrukcja;

.+ zywotnos¢: do 30 000 godzin;
moment wyjsciowy T, : do 2000 Nm;
przetozenie: od 3 do 1000;
gtosnos¢ pracy: od 56 dB.

Nasi doradcy handlowi pomogq rowniez w do-

borze odpowiednich zestawdw napedowych.
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Moduty liniowe

Zalety naszych modutow liniowych:
projektujemy je na indywidualne zamaowienie Klienta
pod konkretng aplikacje;
uzywamy podzespotdw renomowanych marek;
produkujemy wszystkie elementy korpusu na CNC, ko-
rzystajqc z wtasnego parku maszynowego;,
sktadamy moduty w naszym warsztacie mechanicznym;,
zapewniamy mozliwos¢ wielokrotnej regeneraciji kazde-
go wyprodukowanego przez nas moduty;
zapewniamy krotki czas serwisu modutu, m.in. dzigki
utrzymywaniu odpowiednich standw magazynowych

dla elementdw eksploatacyjnych.

Obréobka CNC

g9 o
Co mozemy Panstwu zaoferowaé w zakresie obrobki CNC? 3
- park technologiczny, ktory sktada sie m.in. z 4-osiowego centrum ‘.\
obrbbczego Hass VF4 i z uniwersalnego centrum tokarskiego DMG Mori CLX; Q€ . .“
- duzy magazyn stali oraz aluminium, co pozwala znacznie skroci€ czas produkcii; Q-

- wykonanie otwordw oraz czopdw w doktadnosci +/- 0,007 mm;

. elementy, ktérych wymiary gabarytowe zostang wykonane w doktadnosci +/- 0,05 mm;

. przerabianie elementdw dostarczonych przez Klienta, m.in.: Sruby kulowe, szyny liniowe, tarcze,
waty napedowe oraz elementy o skomplikowanej geometrii;

- toczenie - doktadne toczenie, nacinanie gwintow, docieranie otworow;

- frezowanie pionowe i poziome rozmaitych materiotow,
m. in.: stal, aluminium, kompozyty;

- szlifowanie - ktowe, bezktowe, ptaszczyzn i otwordw;

. wiercenie, roztaczanie, gwintowanie.
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Kursy i szkolenia

Duzqg popularnosciq cieszq sie szkolenia z obstugi oferowanych przez nas produktéw. Do tej pory
przeszkoliliSmy juz ponad 15 000 os6b! Prowadzimy szkolenia grupowe i indywidualne, obejmujg-
ce zarbwno zagadnienia teoretyczne, jak i ¢wiczenia praktyczne. Oferujemy petny zakres materiatow
szkoleniowych, a kazdy uczestnik otrzymuje na zakonczenie szkolenia imienny certyfikat. Szczegotowe
informacje oraz terminy szkolen odbywajgcych sie w siedzibach naszej firmy znajdujg sie na stronie:

www.multiprojekt.pl/szkolenia.

Istnieje takze mozliwosé przeprowadzenia szkolenia u Klienta. Osoby zainteresowane prosimy

o kontakt w celu uzyskania szczegotowych informaciji oraz indywidualnej wyceny.

Tematyka prowadzonych szkolen:

()
o ) =
gﬂ I] I] o |e : > E T ==
sterowniki panele sterowniki oprogramowanie roboty
serwonapedy 8 . )
PLC HMI ruchu Simultus wspotpracujgce

Nasze szkolenia kierujemy nie tylko do naszych Klientow
- specjaling oferte kurséw przygotowalismy takze dlia szkét
iuczelni. Kursy te mogq by¢ dofinansowane ze srodkéw Unii

Europejskiej. Szczegdbtowe informacje mozna uzyska¢ pod

adresem: www.multiprojekt.pl/wspolpraca-ze-szkolami.
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MultiProjekt dla edukacji

Naszg misjq jest nie tylko dostarczanie najnowszych narzedzi i technologii, ale takze budowanie
kompetenciji przysztych inzynieréw i specjalistow. Dlatego ktadziemy nacisk na praktyczne umiejetnosci
techniczne i bliskq wspotprace ze szkotami oraz uczelniami, aby mtodziez i studenci mogli uczy¢ sie w wa-
runkach jak najbardziej zblizonych do realidw howoczesnego przemystu. Aktywnie wspieramy placowki
edukacyjne w rozwijaniu dydaktyki oraz badah naukowych, zapewniajgc im dostep do nowoczesnych

rozwiqzan.

Organizujemy praktyki, warsztaty i projekty badawczo-rozwojowe, ktore tgczq teorie z rzeczy-
wistymi wyzwaniami inzynieryjnymi, dajgc studentom mozliwos¢ pracy w warunkach zblizonych do
przemystowych.

Udostepniamy sprzet automatyki przemystowej — m.in. sterowniki PLC, panele HMI, serwonapedy,
falowniki, roboty, oprogramowania i czujniki — dostgpne w preferencyjnych cenach dla sektora edukacii.
Oferujemy rowniez zestaw starter Kit dla studentdw, zawierajqcy sterownik PLC Fatek w promocyjne;j
cenie.

Prowadzimy doradztwo techniczne przy projektowaniu i wdrazaniu stanowisk dydaktycznych, ktére
wiernie odzwierciedlajq warunki pracy w zaktadach przemystowych.

Kompleksowo wyposazamy laboratoria w urzqdzenia przemystowe — od sterownikéw PLC i paneli
HMI, po zaawansowane roboty, serwonapedy i systemy wizyjne.

Dostarczamy plakaty i fototapety edukacyjne, prezentujgce nowoczesne rozwiqzania z dziedziny

automatyki i robotyki.

Placowki edukacyjne, z ktorymi wspétpracujemy:

4 _ N
7ZSM1 Politechnika

(Y | Politechnika Krakowska

\Va rSZAws ka IPEC im. Tadeusza Kosciuszki
W TARNOWIE

Shawina 1925

”4P|:t§ WYDZIAL
" ELEKTROTECHNIKI
|_L_| POLITECHNIKA I INFORMATYKI
GDANSKA

POLITECHNIKI RZESZOWSKIE)

LBlektryk
& Zespot Szkot
im. prof. Junusza Groszkowskiego w Mielcu A

W GLOGOWIE

W\
')) POLITECHNIKA
"* RZESZOWSKA

im. IGNACEGO tUKASIEWICZA
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Wirtualne

stanowiska dydaktyczne Simultus

Program Simultus® pozwala na symulacje praktycznie dowolnego urzqgdzenia, a takze na podiqczenie
urzgdzenia do symulatora lub rzeczywistego sterownika PLC i panelu HMI. W ten sposéb mozna symulowac

urzqdzenia jako catos$¢: konstrukcje mechaniczng oraz program sterujqey.

- Zbyt duze koszty zakupu i utrzymania sprzetu?
Symulacije sq tansze niz zakup realnych maszyn, urzg-
dzenh czy robotdw, a dajg podybny efekt jak praca
zZ rzeczywistymi urzgdzeniami.

- Brak wystarczajqgcej liczby fizycznych stanowisk
laboratoryjnych?

W wirtualnym Swiecie nie masz ograniczen co do

liczby stanowisk dydaktycznych, ktérymi dysponu-
jesz. Gotowe stanowiska mozesz pobrac z ze strony
Simultus.pl, zmodyfikowac je lub stworzyC wtasne.

- Zbyt duze ryzyko awarii sprzetu przez niewtasciwe uzycie?

Modele symulacyjne minimalizujq ryzyko uszkodzenia rzeczywistych komponentow podczas nauki.

- Ograniczenia BHP [ gabarytowe [ logistyczne w pracowniach?

Symulacje umozliwiajq prace z urzgdzeniami, ktérych fizycznie nie da sie postawic ze wzgledu na wielkosc,
koszt lub przepisy bezpieczenstwa.

- Brakuje czasu na realizacje wszystkich planéw podczas zajeé dydaktycznych?

Studenci mogq uruchamiac swoje modele, testowac je i samodzielnie sprawdzac poprawnos¢ dziatania,
co odcigza prowadzgcych. Mogq tez uruchamia¢ modele symulacyjne na komputerach poza pracowniq
i dokohczy¢ zadanie w domu.

 Masz problem z wyttumaczeniem jak dziata urzgdzenie?

Lepsza wizualizacja procesdw i urzgdzen, widoki 3D, animacje, kolizje,

mechanika ciata statego — pomagajg studentom lepiej zrozumieC dzia- Zoskanu] kod QR

i obejrzyj darmowy kurs

tanie systemow. z obstugi programu Simultus

- Nie wiesz jak zorganizowaé prace zespotowq?
Program pozwala na wspotprace konstruktoréw, automatykow, progra-
mistow (podziat rél) w ramach jednego projektu.

- Brak Srodkéw na realizacje ciekawych prac dyplomowych?

Robot? Wielotonowa prasa? Winda? Simultus umozliwia modelowanie

dowolnego pomystu na prace dyplomowaq i pokazanie, ze uktad dziata \ /

w wirtualnej rzeczywistosci.
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