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WIELOCZUJNIKOWY POJAZD AUTONOMICZNY

MAV"

Robot MAV (eng. Multi-Sensing Autonomous Vehicle) rewolu-
cjonizuje intralogistyke, dzieki mozliwosci autonomicznego
zatadunku i transportu wszelkiego rodzaju towaréw. Zinte-
growane czujniki MAV pozwalajg na nawigacje bez koniecz-
nosci stosowania dodatkowych urzgdzen peryferyjnych.
Pojazd moze by¢ sterowany gtosem i gestami, a przyjazny
dla uzytkownika interfejs MAV jest tatwy do zaprogramo-
wania dla kazdego.

MAV utatwi zycie osobom pracujgcym w zaktadach produkcyjnych, usprawniajgc zachodzace tam procesy. Z uwagi
na to, ze sg one kaskadowane, nawet jedna sekunda zatrzymania przenosnika taSmowego odbija sie negatyw-
nie na catej produkgji, wstrzymujac dalsze prace. W przypadku zastosowania wielu MAVéw, jeden MAV mozna
bezposrednio zastgpi¢ innym - zapewnia to ptynne i elastyczne dziatanie produkgji, réwniez dzieki nawigacji
autonomicznej.

MAYV ° .

Przy tadownosci do 500 kg MAV Jr. jest matym i zwrotnym pojazdem autonomicznym. Kompaktowe wymiary
umozliwiajg poruszanie sie w waskich Srodowiskach, takich jak np. drzwi, tym samym zapewniajac szeroki zakres
zastosowan.




KLUCZOWE ZALETY

Autonomicznosé

MAV moze poruszac sie autonomicznie i bez dodatko-
wych urzadzen peryferyjnych, co czyni go idealnym do
integracji z inteligentnym systemem zarzadzania flota.

Wytrzymatos¢

Przy czasie pracy wynoszacym do 10 godzin i czasem ta-
dowania indukcyjnego wynoszgcym zaledwie 2 godzi-
ny, MAV oferuje wysokg wytrzymatos¢ przy zachowaniu
doktadnosci +/- 5 mm do okreslonej pozydji.

MAV"

Bezpieczenstwo

MAV widzi, styszy i czuje otoczenie oraz moze bezpiecz-
nie rozpoznawac ludzi w poblizu, umozliwiajac praw-
dziwg wspétprace cztowieka z robotem.

Moc

MAV jest przeznaczony do transportu wiekszych towa-
réow niz konwencjonalne pojazdy AGV (automatyczne
wozki). Dzieki tadownosci az do 1,5 tony MAV zrewo-
lucjonizuje przemyst motoryzacyjny i przemyst ciezki.

SPECYFIKACJA
Cecha MAV 500 MAV 1500
Udzwig 500 kg 1500 kg
Wymiary dt. 1255 x sz. 678 x wys. 294 mm dt. 1530 x sz. 910 X wys. 293 mm
Masa 300 kg 400 kg
Predkosé 1,5m/s 1,5m/s
Naped naped réznicowy naped réznicowy

Interfejsy komunikacyjne

CAN, Ethernet

CAN, Ethernet

Interfejsy wyjsciowe

1 x Ethernet, 1 x CAN

1x Ethernet, 1 x CAN

KlasaIP

IP a4 IP 44

Doktadnos$¢ pozycjonowania

+5mm +5mm

360° laserowy skaner bezpieczenstwa

PLd/Category 3 (ISO 13849-1)

PLd/Category 3 (SO 13849-1)

Wskazniki statusu

programowalne diody LED

programowalne diody LED

Podnosnik 0-55 mm, 4 X125 kg 0-55mm, 4 X374 kg
Czastadowania 2 godziny 2 godziny
Czas pracy do 10 godzin do 10 godzin




INTELIGENTNY ZROBOTYZOWANY ASYSTENT

MAIRA

MAIRA to pierwszy na Swiecie, komercyjnie dostepny robot
kognitywny. Ze zintegrowang sztuczng inteligencjg i nowa-
torska bezdotykowa bezpieczng technologig wykrywania
ludzi, MAIRA potrafi obserwowac swoje otoczenie i tatwo

dostosowuje sie réznych srodowisk przemystowych.

Wykorzystujac rewolucyjne czujniki i bezprecedensowg in-

tegracje sztucznej inteligencji, w potgczeniu z niezréwnang
precyzjg i doktadnoscig, MAIRA otwiera nowg ere robotéw

i oferuje nieskonczone mozliwosci interakgji.

KLUCZOWE ZALETY

Doktadnosé

Najwyzszy poziom precyzji i powtarzalnosci zostat
osiaggniety dzieki autorskim technologiom i czujnikom.

Interakcja

Robot MAIRA reaguje na polecenia gtosowe, rozpozna-
je ludzi i moze by¢ przesuwany za pomocg sterowania
gestami. Zdolnos¢ do szybkiego dostosowywania sie do
zmieniajacych sie sSrodowisk umozliwia MAIRA petne

postrzeganie i bezpieczng interakcje ze Srodowiskiem.

NEURN

Wydajnos¢

Dzieki predkosci do 4,5 m/s, powtarzalnosci 0,01 mm
i absolutnej doktadnosci 0,2 mm, MAIRA przewyzsza
wszystkie inne roboty w swojej klasie.

Bezpieczenstwo

MAIRA widzi, styszy i czuje otoczenie oraz moze bez-
piecznie rozpoznawac ludzi w poblizu, umozliwiajgc
prawdziwg wspdtprace cztowieka z robotem.
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KLUCZOWE TECHNOLOGIE

Czujnik wizyjny 3D
identyfikacja obiektéw, mapowanie

Bezpieczne wykrywanie ludzi

technologia czujnikéw bezdotykowych

Sztuczna inteligencja

optymalizacja Sciezki, inteligentna interakcja

Rozpoznawanie gtosu 3D

polecenia gtosowe, identyfikacja i $ledzenie

MAIRA

SPECYFIKACIA
MAIRA MAIRA MAIRA MAIRA
Basic/ProS Basic/ProM Basic/ProlL Basic/Pro XL
Udzwig 15-18 kg 12-15 kg 9-12kg 35 kg
Zasieg 1100 mm 1400 mm 1600 mm 1800 mm
Predkos¢ do 4,5m/s do 4,5m/s do 4,5m/s do 4,5m/s

Stopnie swobody

6 lub 7 ramion
obrotowych

6 lub 7 ramion
obrotowych

6 lub 7 ramion
obrotowych

6 lub 7 ramion
obrotowych

Masa

51kg

53 kg

56 kg

187 kg

Mocowanie robota

w kazdej orientacji

w kazdej orientacji

w kazdej orientacji

w kazdej orientacji

Klasa IP

P65

P65

IP 65

P65

Temp. pracy

ododoso°C

ododos50°C

ododoso°C

ododos50°C

Okablowanie

kompletna wigzka
wewnetrzna i kanaty

kompletna wigzka
wewnetrzna i kanaty

kompletna wigzka
wewnetrzna i kanaty

kompletna wigzka
wewnetrzna i kanaty

Podstawa

@252 mm

@252 mm

@252 mm

@370 mm

Typ ztacza
narzedziowego

ISO
9409-1-50-7-Mé6

ISO
9409-1-50-7-Mé6

ISO
9409-1-50-7-Mé6

EN ISO
9409-1-80-6-M8

Wskazniki statusu

diody LED RGB
na kazdej osi

diody LED RGB
na kazdej osi

diody LED RGB
na kazdej osi

diody LED RGB
na kazdej osi

Bezpieczenstwo

PLe Cat.3/SIL3

PLe Cat.3/SIL3

PlLe Cat.3/SIL3

PLe Cat.3/SIL3

Powtarzalnosé

>+0,01 mm

>+0,01 mm

>+0,01 mm

>+0,02mm




ZWINNY I LEKKI ZROBOTYZOWANY ASYSTENT

WYDAINOSC PRZEMYStOWA W POLACZENIU Z OPLACALNOSCIA

LARA

LARA to robot wspétpracujacy o szesciu stopniach swobo-
dy, ktéry tgczy zwinnosé lekkiej konstrukcji z wydajnoscig
przemystowg pod wzgledem szybkosci, precyzji i ochrony.
Solidna konstrukcja i wysoka wydajnosé sprawiajg, ze LARA . .'II
nadaje sie do zastosowan, ktére nie sg mozliwe dla innych

robotéw wspétpracujgcych.

-

Intuicyjny interfejs uzytkownika umozliwia kazdemu bez-

problemowe tworzenie programéw dla robota LARA, co

pozwoli zautomatyzowac proste i powtarzalne zadania

w dowolnym Srodowisku produkcyjnym, zaréwno dla po-

czatkujacych, jaki ekspertow.

KLUCZOWE ZALETY

Moc i szybkos¢

LARA to pierwszy wybor, jesli chodzi o automatyzacje
prostych i powtarzalnych zadan. Pomaga obnizy¢ kosz-
ty i zmaksymalizowa¢ przychody.

tatwa integracja

Dzieki specjalnie zaprojektowanym systemom stero-
wania LARA moze by¢ bezproblemowo zintegrowana
z dowolng linig produkcyjng bez ponoszenia dodatko-
wych kosztow.

Optacalnosé

Dzieki gtéwnym komponentom zaprojektowanym
i wyprodukowanym we wtasnym zakresie, LARA jest
konkurencyjna cenowo i pozwala kazdemu - zwtaszcza
matym i srednim przedsiebiorstwom - wejs¢ do Swiata
robotéw wspdtpracujacych.

Bezpieczenstwo

Innowacyjna konstrukcja LARA umozliwia bezpieczng
wspb6tprace z ludZmi i sprawia, ze robot nadaje sie do
szerokiego zakresu zadan i aplikacji.

Prostota uzytkowania

Graficzny interfejs uzytkownika oparty na tablecie,
ktéry wizualizuje robota w tréjwymiarowej przestrze-
ni, pozwala kazdemu z tatwoscig programowac robot
LARA.

Wysoka precyzja

LARA moze bezpiecznie obstugiwac wszystkie rodza-
je delikatnych czesci i montowaé przedmioty ze statg
sitg, eliminujac odpady i zapobiegajgc kosztownym
kolizjom. W potgczeniu z precyzyjnymi enkoderami
i poteznym systemem sterowania, LARA podgza okre-
Slong Sciezkg w najbardziej precyzyjny sposéb.



LARA

Wspétpraca robotéw

LARA i MAV’
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ROBOTICS

SPECYFIKAC]A

LARA10
Udzwig 3kg 5kg 8 kg 10 kg 15 kg
Zasieg 590 mm 800 mMm 1300 mm 1000 mm 1300 mm
Predkos¢ do200°/s do200°/s do200°/s do200°/s do200°/s
Stopnie 6 ramion 6 ramion 6 ramion 6 ramion 6 ramion
swobody obrotowych obrotowych obrotowych obrotowych obrotowych
Masa 18 kg 26 kg 48 kg 45kg 60 kg
Mocowanie w kazdej w kazdej w kazdej w kazdej w kazdej
robota orientacji orientagji orientadji orientacji orientagji
Klasa IP IP 66 IP 66 IP 66 IP 66 P54
Temp. pracy ododoso°C ododoso°C ododos0°C ododoso°C ododos0°C
kompletna kompletna kompletna kompletna kompletna
Okablowanie wigzka wigzka wiazka wigzka wigzka
wewnetrzna wewnetrzna wewnetrzna wewnetrzna wewnetrzna
Podstawa $156 mm @156 mm @200 mm @200 mm ® 200 mm
Typ ztacza . . . . .
narzedziowego M1212-pinowy M1212-pinowy M1212-pinowy M1212-pinowy M1212-pinowy
Wskazniki diody LED RGB diody LED RGB diody LED RGB diody LED RGB diody LED RGB
statusu na kotnierzu na kotnierzu na kotnierzu na kotnierzu na kotnierzu
Bezpieczenistwo | PlLdCat3/SIL3 PLd Cat.3/SIL3 PLd Cat.3/SIL3 PLd Cat.3/SIL3 PLd Cat.3/SIL3
Powtarzalnosé +0,02mm +0,02mm +0,02mm +0,02mm +0,02mm
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Multiprojekt Automatyka Sp. z o.o.

Krakow - centrala Gdynia
krakow@multiprojekt.pl gdynia@multiprojekt.pl
tel.:12 4139058 tel.: 517 094 937
Warszawa Poznan
warszawa@multiprojekt.pl poznan@multiprojekt.pl
tel.: 2224364 20 tel.: 616773380

wersja katalogu: styczen 2025



