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FALOWNIKI
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@ May cause injury or electric
shock.

@ Disconnect all power before

opening front cover of unit,

wait at least 10 minute

until DC bus capacitors

discharge.



Nowoscig w naszej ofercie falownikéw Micno jest seria KE60O. Jej gtdwnym
atutem jest mozliwosc¢ sterowania w trybie wektorowym w zamknietej pe-
tli sprzezenia zwrotnego. Dodatkowo mamy mozliwos$é zastosowania karty
rozszerzen, z pomocg ktorej mozemy bardziej precyzyjnie dobra¢ falownik
do potrzeb aplikacji.

Najwazniejsze funkcje falownikow MICNO

Karty rozszerzen

- karty sprzezen zwrotnych: - karta pozycjonowania impulsowego
- dla enkoderéw inkrementalnych z wyjsciem otwartego kolektora - rozszerzenie 0 3 we. i 3 wy. dyskretne oraz port RS485
- dla enkoderéw inkrementalnych z wyjsciem réznicowym +/-5V - rozszerzenie o port komunikacyjny RS485
- dla tachometrow - karta rozszerzen dla wtryskarek
- sygnatow sin/cos - karta pomiaru i wyswietlania czasu
Sterowanie

Dostepnymi trybami sterowania sa: skalarne (V/f control), wektorowe (SVC), wektorowe w zamknietej petli sprzezenia zwrot-
nego (VC) oraz sterowanie momentem.

Sterowanie skalarne sprawdza sie w aplikacjach ogdlnego przeznaczenia. W tym trybie jeden falownik moze sterowac kilkoma
silnikami pracujgcymi w tym samym czasie lub sekwencyjnie (pracujgce silniki przetgczane sg sprzetowo przez uzytkownika).
Sterowanie wektorowe sprawdza sie tam, gdzie wazne jest zachowanie duzego momentu obrotowego przy matych predko-
Sciach, wysokiej precyzji przy duzych predkosciach oraz wysokiej dynamice. W serii KE300 czas reakciji nie przekracza 20 ms,
natomiast w serii KE60O nie przekracza 5ms (przy zastosowaniu sprzezenia zwrotnego pozycji silnika). Sterowanie w trybie
wektorowym zapewnia tagodny rozruch silnika. Juz od czestotliwosci 0,5 Hz wyjsciowy moment obrotowy utrzymywany jest
na bardzo wysokim poziomie, dochodzgcym do 150% momentu znamionowego, a w serii KE600, z zastosowaniem sprzeze-
nia zwrotnego, nawet do 200%, poczawszy od czestotliwosci 0 Hz. Dodatkowo funkcja ta ogranicza wptyw zaktécen na prace
uktadu, poprawia zdolnosci adaptacyjne oraz réwnowazy rozktad obcigzenia, gdy jeden tadunek jest napedzany przez kilka
silnikéw.

Programowalne wejscia

Falowniki Micno majg az do 7 wejs¢ cyfrowych (w tym jedno szybkie) oraz do dwdch wejsé analogowych. Dodatkowo falow-
niki serii KE60O mogg by¢ rozszerzone poprzez karte o dodatkowe 3 wejscia cyfrowe. Pierwsze z wejs¢ analogowych ma
zakres od -10 do 10V, drugie moze pracowac jako wejscie napieciowe od 0 do 10V lub pragdowe od 0 lub 4 mA do 20 mA.
Wejscia sg konfigurowane i mozna przypisac im roézne funkcje w zaleznosci od potrzeb.

Programowalne wyjscia

Falowniki Micno mogg mie¢ do dwdch szybkich wyjs¢ oraz do dwdéch wyjs¢ przekaznikowych i analogowych. Wyjscia réw-
niez sg konfigurowalne i mozna przypisac im roézne funkcje.
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RS-485 z modutem Modbus

Port RS-485 umozliwia komunikacje z innymi urzadzeniami za pomocg zaimplementowanego protokotu Modbus RTU. Po-
zwala to na potgczenie urzadzenia z panelem HMI lub sterownikiem PLC. Po nawigzaniu tgcznosci uzytkownik moze stero-
wac silnikiem, sprawdzac¢ parametry falownika i modyfikowac je wedtug potrzeb. Réwniez wykorzystujgc ten port mozna
korzystac¢ z dedykowanego oprogramowania MIC 3.0 dla tatwej konfiguracji parametréw falownika.

Kilka metod zadawania czestotliwosci

Falownik umozliwia zadawanie czestotliwosci poprzez przyciski panelu sterujgcego, wejscie analogowe / cyfrowe, potencjo-
metr i komunikacje.

Wewnetrzny regulator PID

Falownik moze pracowa¢ w zamknietej petli. Sygnat z sprzezenia zwrotnego mozna podpig¢ do wejscia analogowego lub
pod szybkie wejscie cyfrowe.

Podstawowe funkcje PLC

Falowniki umozliwiajg wykorzystanie 16 predefiniowanych komend ruchu. Po wykonaniu petnego cyklu pracy falownik moze
rozpoczgc¢ zadany cykl od nowa, powrdécic do czestotliwosci sprzed wykonania cyklu lub sie zatrzymac. Uzytkownik definiuje
czestotliwos¢ pracy, czas zatrzymania, hamowania, przyspieszania oraz kierunek obrotéw. Poszczegdline komendy ruchu
wybierane sg poprzez odpowiednig sekwencje standw wejs¢ falownika.

Fixedlenght

Funkcja ta pozwala na zdeklarowanie dystansu, o jaki ma zostac zrealizowany posuw detalu w aplikacji. Pozycja odczytywa-
na jest z zewnetrznego enkodera podpietego do falownika.

Ochrona przed przecigzeniami mechanicznymi maszyny i prgdowymi falownika

Falowniki serii KE300 pozwalajg na kontrole momentu obrotowego. Kiedy moment obrotowy generowany przez silnik osig-
gnie ustalong wartos¢, czestotliwos¢ wyjsciowa zostaje skorygowana w celu niedopuszczenia do wystgpienia przecigzen.
Pomaga to w ochronie maszyny przed uszkodzeniami. Falowniki Micno wyposazone sg rowniez w funkcje szybkiego ograni-
czenia pradu, ktéra zapobiega przecigzeniom prgdowym.

Autotuning

Dzieki wbudowanej funkgcji autotuningu falownik potrafi w precyzyjny sposéb identy-
fikowa¢ parametry silnika. |dentyfikuje wéwczas bardziej zaawansowane parametry,
takie jak: rezystancja wirnika i stojana, dane dotyczgce indukcyjnosci oraz prad przy
braku obcigzenia. W efekcie uzyskiwana jest jeszcze lepsza kontrola silnikiem.

RS-485 Modbus-RTU

Utrzymywanie statego poziomu napiecia

Funkcja ta pozwala na zachowanie statego napiecia wyjsciowego pomimo wahan
napiecia zasilania. W efektywny sposéb rozwigzuje problem matych oscylacji napie-
cia dla silnikdw o duzych mocach.
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Dane techniczne

Napiecie wejsciowe 1 AC 220~240V +£15%, 3 AC 380~460 V £15% 3AC 220 V £15%, 3AC 380V £15%, 3AC 660V £15%
>
s Czestotliwosé
° nt o 47~63 Hz
S wejsciowa zasilania
g Napiecie wyjsciowe od 0 do zadanego napiecia wejsciowego
<
e Crestotliwosé wisciowa - sterowanie skalarne: 0~3000 Hz - sterowanie skalarne: 0~3000 Hz
¢ Wl - sterowanie wektorowe (SVC): 0~300 Hz - sterowanie wektorowe w petli zamknietej: 0~300 Hz
kal
skalarne (v/f) sararne (V/.f).
L wektorowe beczujnikowe
Metoda wektorowe beczujnikowe . -
wektorowe w petli zamknietej
kontrola momentu
kontrola momentu
Zadawanie czestotliwosci panel sterujacy, wejscie analogowe, potencjometr, komunikacja, wejscia cyfrowe
B . =S i kt +/-0.5%
Precyzja kontroli predkosci sterowanie wektorowe +/-0.5% .S erowanie we orgwe / o
- sterowanie wektorowe w petli zamknietej +/-0.02%
- sterowanie skalarne: - sterowanie wektorowe (VC):
do 150% momentu znamionowego przy 1 Hz do 180% momentu znamionowego przy 0 Hz
Moment poczatkowy : ;
- sterowanie wektorowe: - sterowanie wektorowe (SVC):
2 do 150% momentu znamionowego przy 0,5 Hz do 150% mom. znamion. przy 0,5 Hz
g Rozdzielczosé - sterowanie analogowe: 0,05% max. czestotliwosci
g sygnatu sterujgcego - sterowanie cyfrowe: 0,01 Hz
Przyspieszanie / hamowanie liniowe, krzywa S, czas przyspieszenia/hamowania 0,1 ~ 3600 s
Funkcja JOG od 0 Hz do max czestotliwosci wyjsciowej; sterowanie z klawiatury napedu i wejs¢ cyfrowych
Podstawowe funkcje PLC 16 krokéw; mozliwos$¢ nastawy czasu kroku, czasu przyspieszenia/hamowania, kierunku obrotu
Funkcja PID sprzezenie zwrotne od sygnatu analogowego lub czestotliwosci
Ponowne uruchomienie i ptynne uruchomienie silnika ,bez uderzen”,
$ledzenia predkosci zabezpieczenie silnika oraz bezpieczne obcigzenie
Automatyczna : o o . o o
. o utrzymuje state napiecie wyjsciowe podczas wahania napiecia zasilania
regulacja napiecia
Wejscia analogowe do 2 programowalnych wejsé: 0~10 V lub 0/4~20 mA
. o . 7 programowalnych wejs¢, w tym 1 szybkie
Wejscia cyfrowe do 8 programowalnych wejs¢, w tym 1 szybkie R S . J . Yy L y
0 (mozliwos¢ rozszerzenia o 3 wejscia)
2,
g Wyjscia analogowe do 2 programowalnych wyjs¢: 0~10 V lub 0/4~20 mA
S~
% - 1 programowalne wyjscie tranzystorowe
g - 1 programowalne wyjscie tranzystorowe (otwarty kolektor lub szybkie wyjscie)
_E Wyjscia cyfrowe (otwarty kolektor lub szybkie wyjscie) - 1 programowalne wyjscie przekaznikowe
E - 2 programowalne wyjscia przekaznikowe (mozna rozszerzy¢ za pomocg karty
o
|_

o 1 wyjscie przekaznikowe)

Port komunikacyjny

RS485, obstuga protokotu Modbus-RTU
RS485, obstuga protokotu Modbus-RTU (funkcja mozliwa dzieki sprzedawanej

oddzielnie karcie rozszerzen)
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